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Proj. zatoka autobusowa

Domaszowska / Żniwna
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DROGOWA

NEOINVESTsp. z o.o.

25-323 KIELCE

Al. Soldarności 34

Miejski Zarząd Dróg

ul. Prendowskiej 7

25-384 Kielce

I

Biuro Projektów

NEOTRANS Sp.z.o.o.

25-342 KIELCE

Al. Solidarności 34

„Rozbudowa ul. Domaszowskiej i ul. Żniwnej wraz z

rozbudową skrzyżowania al. Tysiąclecia PP z al.

Solidarności”

Koncepcja

Plan sytuacyjny

Granice działek

Obrys istniejących budynków

Ist. ogrodzenia

Numery działek

9

1

7

/
4

Proj. krawężnik \ krawędź jezdni

Proj. obrzeże

Proj. krawężnik "na płask"

BRANŻA DROGOWA

Proj. krawężnik h=2cm

Proj. krawężnik granitowy h=0-2cm

Przebieg pasów ruchu

Proj. wiata

Schemat oznakowania poziomego

Proj. elementy osi

0

+

2

0

0

Proj. krawężnik betonowy h=0cm

Oznakowanie poziome

Nawiązanie do zadania 4. Budowa ścieżki

rowerowej w ciągu drogi krajowej nr 73, pas

drogowy al. Solidarności (strona zachodnia), na

odcinku od al. IX Wieków Kielc do al. 1000 lecia

Państwa Polskiego w Kielcach - wg odrębnego

opracowania

Nawiązanie do stanu istniejącego

Wariant I

Proj. ścieżka rowerowa na zjazdach

Istniejąca zatoka autobusowa

nie podlegająca przebudowie

Projektowana linia rozgraniczająca

teren Inwestycji

Proj. oznakowanie pionowe

D
-
6

Trajektoria - schemat pojazdu

Trajektoria - zewnętrzy obrys pojazdu

Trajektoria - ślady kół

Proj. chodnik

Proj. ścieżka rowerowa

Proj. zatoka autobusowa

Proj. ciąg pieszo - rowerowy

Proj. droga serwisowa

Proj. zjazd

Proj. stanowiska postojowe

Proj. jezdnia

Ist. zatoka autobusowa

nie podlegająca przebudowie

Istniejące obiekty do wyburzenia

Istniejąca zieleń do usunięcia


